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先回の「やってみましょう 21」で時間を引数とした TABLE を線形補間して、目標角

度を演算する手法（関数）を学習した。その関数を応用して今回は、ポテンショメータ

の電圧の A/D 変換値を角度に変換すること学ぶ。 
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図 22.1 PID 制御器 

 
 

 
今回作成するプログラムの概要を図 22.2 に示す。10msec 毎にポテンショメータの

電圧値を A/D 変換し、電圧－角度の関係を表す TABLE データを線形補間して角度

を求める。そして、その結果をシリアル通信で PC に送信する。尚、先回の「やってみ

ましょう21」で作成した線形補間関数は、TABLEデータの右側は右端 2点のデータを

基に外挿補間をしていたが、左側は原点(0,0) との外挿補間だった。ここを、左端 2点

のデータを基に外挿補間するように改修する必要がある。また、プログラムは、「やっ

てみましょう 21」で作成したものに追加すれば良い。 
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図 22.2 プログラムの概要 

 
電圧－角度の関係は、「やってみましょう 1」で測定したものを利用するか、新たに

測定する。データ点数については、任意であるが、サンプルプログラムでは、π/4 刻

みの 5 点としている。 
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