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ロボットは、機械工学、電気・電子工学、情報工学、制御工学など、幅広い工学分野
を網羅しており、エンジニアとして必須の工学基礎を習得するには、最適な素材です。
ロボット技術を体系的に学んだエンジニアは、組込みシステム、制御系設計、信号処
理、通信、画像処理など、産業界の様々な分野で活躍しており、ロボットという融合
技術を通して企業の開発現場で起こりうる複雑な問題解決経験を積んだエンジニア
に対する産業界のニーズは非常に高いと言えます。	

ZMP e-nuvoシリーズでは、ロボットを構成する工学要素を体系的に整理し、基礎か
ら順を追って高度な工学知識を実践的に習得できるよう、実習用ロボットと教育カリ
キュラムを組み合わせたエンジニア育成ソリューションを提供しています。	
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カーロボティクス・プラットフォーム�



カーロボティクスプラットフォーム　RoboCarTM�

RoboCarTMは、ロボット技術を搭載した1/10サイズの電気自動車プラットフォームです。ステレオカメラ／
IMAPCAR®(NEC製並列プロセッサ)によるリアルタイム画像処理をはじめとする充実した環境認識機能を持
ち、自動運転等のカーロボティクス、先進安全自動車(ASV、Advanced Safety Vehicle）、ITS、無人搬送車、
環境対策技術等の研究・開発にお使い頂けます。また大学、企業等の制御理論学習、自動制御実習、開
発プロセス教育に活用し、産業界と教育現場を繋ぐエンジニア育成教材にもご活用頂けます。	
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各製品の概要�

e-nuvoシリーズ活用事例集�
教育や研究の現場において実際にe-nuvoシリー
ズをお使い頂いている事例をご紹介いたします。	


画像処理ソリューション　e-nuvo 　IMAGEシリーズ	

�

サービスロボットや産業用ロボットは更に知能化が進むと予想される事から、要素モジュールの開発に力を
入れてまいります。　特に画像処理分野を最重要技術領域と考え、ロボットだけでなく、様々な民生用、産
業用のニーズにこたえるため、世界トップクラスの画像処理技術を提供している株式会社レグラス製の画
像処理モジュールをご提供いたします。	
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モータ制御学習キット　e-nuvo  BASIC�

車輪型ロボット教材　e-nuvo  WHEEL�

二足歩行ロボット教材　e-nuvo  WALK�

オールインワンセンサ教材　e-nuvo  SEN�

LED、モータ、ポテンショメータ、エンコーダといった電子部品の基礎から、CPUによるモータ制御まで、A/D
変換、PWM、フィードバック制御など、ロボットを動かす上で重要な基礎技術を習得します。また、HDL学習
用CPLD拡張オプションを用いることで、HDL（ハードウェア記述言語）の基礎からモータ制御、CPUとの通信
インタフェースまで、ソフトとハードの両面から学習できます。	


倒立振子や、倒立二輪型ロボットを用いて、ロボットの運動（運動方程式）及びその制御方法を、実践を通し
て理解します。現代制御理論や、モデルベースデザインの考え方をわかりやすく解説すると共に、エンコー
ダ/ジャイロセンサ等、計測についても感覚を養います。また、企業で広く使われているMATLAB®/Simulink® 
を活用することで、即戦力となる解析技術、シミュレーション技術を習得します。	


12関節を制御する新開発のインテリジェント・サーボ・モジュール（ISM）は、BASIC /WHEELで学んだモータ
制御機能を搭載。WALKでは、さらにシステム全体をどのようにコントロールするかという視点で、ロボットを
用いて学習します。Microsoft Robotics Studio®を活用し、バーチャルロボットと、リアルロボットを組み合わ
せた充実の開発環境を提供します。	


20種類のセンサ、3種類のアクチュエータが用意され、これ一つでセンサ入力から出力までの実験が行えま
す。センサ部、駆動部、アンプ部、信号処理部、その他で構成され、実験装置と回路を複合させた実習が可
能です。各センサを詳しく説明するマニュアルも付属。お持ちのオシロスコープを使い、波形の特性を観測
し、計測の実習も可能です。	
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nuvoソースコード公開プログラム�
本プログラムは、2005年以来4年間の販売実績と、家庭向けとして高い完成度を誇る二足歩行ロボットnuvo
の、ソフトウェアAPI、及びソースコードを開示し、ロボットの研究を支援しようという取組みです。特に、コン
ピュータサイエンス、ITなど情報系や人工知能分野における研究用プラットフォームとしてご活用頂けます。	
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大型倒立２輪台車　e-nuvo  POWER  WHEEL�
本体38kg、最大積載量約30kgの高剛性・高精度制御可能な大型倒立２輪台車です。キャスターの長さを変更することで、４輪
台車（独立２輪駆動）にもなります。自律搬送や知能型ロボットの研究・開発用にご活用頂けます。カスタマイズで、dSPACE
社制御シミュレータAutoBoxの搭載や、 MATLAB®/Simulink®との連携も可能です。	
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価格表�

人間サイズヒューマノイド　!"#$%&'()*"+	

教育・研究用プラットフォームとして活用いただける全長120センチの大型ヒューマノイドです。人工知能、
ヒューマンインタフェース、BMI（ブレインマシンインタフェース）、ユビキタスコンピューティングなどの研究、
教育に最適です。	


ワイヤレスモーションセンサ＆,-.「!"#$%&'()*"+」	

モーションセンサモジュールと、ソフトウェア開発キット(SDK)とから構成され、新しいデバイスの研究開発、
および、新しいデバイスを用いたアプリケーションの研究開発などに最適です。	



