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RoboCarTM出荷開始

新しいカーロボティクス分野の研究，教育用
プラットフォームを実現，6月末より出荷を開始
ü ZMPは、新しいカーロボティクス分野の研究，教育ニーズに応えるために、研究，教育用プラットフォー
ムを開発
ü 1/10スケールカーの車体に自律移動ロボット技術を搭載
ü すでに受注しているお客様から順次出荷
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RoboCarTMの機能

充実した環境認識
プラットホーム

スケールモデル
電気自動車

ユーザアプリケーション
搭載

電気自動車システム

MATLAB®/Simulink®*1
との連携

無線通信を利用した
リモートコントロール

PC上のユーザアプリ
と連携

スケールモデルカー本体に
OSとユーザアプリ搭載ステレオ画像認識モジュール

小型レーザレンジファインダ

赤外線測距センサ

無線通信を活用し
様々な装置と連携

*1 MATLAB, Simulink は、米国 The MathWorks, Inc. の登録商標です。
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主要な導入メリット

1. 学習効果
ü MATLAB® / Simulink®等を用いた高度な制御理論の実習

ü 組込みシステム開発の基礎をわかりやすく学習
ü 要求仕様から制御系設計、シミュレーション、実装、テストに至る開発プロセスの体験
ü シミュレーションに加え、実機確認により現場で起こりうる様々な問題に対する課題解決能力の向上
ü 設計から実装に至る実習を通して、システム全体を見通した判断力の向上
ü 問題を与えて解かせるＰＢＬ（Problem-Based Learning）と、問題自体を発見するＰＢＬ(Project Based Learning）の
体験

2. 研究用途
ü 初期の自律アルゴリズム検証
ü 人間との基礎的なインタラクションの検証
ü 群制御，自動車間通信等の実験
ü 他人の運転経験をネットワークにより自動車間で共有する等、ヒューマトロニクスの初期研究に活用

3. モチベーション，チームビルディング
ü ロボットと車というわかりやすい題材を用いてモチベーションを保ち、実践的な教育の実施
ü 様々なエンジニアリング分野の担当間で協力してプロジェクトをマネージメントするチームビルディングに活用

4. 経済的メリット
ü プラットフォームとPCがあれば実習をスタートすることができ、研修導入コストを大幅に削減
ü 研究目的のプラットフォームとして安価
ü オープンキャンパスにおいて、学生募集のアピールに活用
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想定使用例

ü 既に受注を頂いているお客様が想定している研究用途
ü 自動車等の自律移動に関する研究／教育，自動車制御に関する研究
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ターゲットマーケット，目標

ü 自動車技術，自律移動技術の研究，教育用途で安価なスケールモデルカーを必要とする顧客
ü 教育，研修用途での利用を想定した大学，自動車関連企業
ü オープンキャンパス等、PR用途での活用を想定した大学

V 自動車関連メーカーの研修機材
V 重機，重電メーカーの研修機材
V 電気自動車用部品の新規参入メーカの
研修機材

V 自動車メーカーの研究プラットフォーム
V 重機，重電メーカの研究プラットフォーム
V 電気自動車用部品の新規参入メーカの
研究プラットフォーム

V 大学3年，4年生，大学院生に対する制
御，ロボット技術，自律移動技術関連コー
スの教育機材

V 大学，公的研究機関の自律移動技術研
究プラットフォーム

V 大学，公的研究機関の自動車技術研究
プラットフォーム

教育用途

研究用途

自動車関連，重機，重電メーカ大学，公的研究機関

初年度目標販売数量 ２００台/年間（国内外）
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ターゲット顧客と主要な機能

機能/ターゲット 大学 自動車関連，重機，重電メーカ

機能分類 機能 機械
系

電気，

電子系

ロボット系 情報系 自動車メーカ 自動車機械
部品メーカ，
重機メーカ

自動車電子部品，
重電メーカ

電気自動
車技術系

高剛性シャーシ，フレーム ○ ○

電動駆動 ○ ○ ○ ○ ○

高操舵精度 ○ ○ ○ ○ ○

内界センサ（オドメトリ，加速度，
ジャイロ）

○ ○ ○ ○ ○ ○

MATLAB®/Simulink®との連携 ○ ○ ○ ○ ○

ユーザアプリケーション搭載 ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

自律移動
技術系

ステレオカメラ，画像処理 ○ ○ ○ ○ ○ ○

外界センサ（レーザレンジファイ
ンダ，赤外線測距センサ）

○ ○ ○ ○ ○ ○

PC，外部機器との無線通信 ○ ○ ○ ○ ○

センサ追加等 ○ ○ ○ ○ ○ ○

RoboCarTMの主要機能と想定顧客




