
株式会社NSPソリューション概要
物流支援ロボットCarriRoシリーズのCarriRo AD+と弊社WMSを、ROBO-HI®APIにて連携し、WMSの保有情報とCarriRo
の状況（位置・状態）を基にCarriRoに物流効率の良い走行指示を出すシステムを検討しています。
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・WMSから業務状況に応じて自動でCarriRoの走行ルート変更や配置の変更

・ハンディターミナル、PCからのユーザ指示によりCarriRoの呼び出し、走行ルート変更

入荷場所 在庫場所

CarriRo

running

CarriRo

pause

C
arriR

o

待機

待機

待機

待機

待機

待機


